
DATOS TÉCNICOS
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Hinowa está continuamente investigando y desarrollando productos nuevos y se reserva el derecho de efectuar modificaciones sin previo aviso.
Todas las informaciones contenidas en este documento son indicativas.
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TeleCrawler22N

TeleCrawler22S

360°

RESTRICTED
STABILIZATION
AREA

Capacidad de carga 136 kg
(1 persona de 80 kg + equipos de 56 kg)

Capacidad de carga 230 kg
(2 personas 80x2= 160 kg + equipos de 70 kg)

22 m

11 m 

6,44 m 

5,82 m 

1,98 m 

880 - 1300 mm 

Total  4080 x 4270 mm
Reducida   2415 x 5730 mm
Parcial  3250 x (4270/5730) mm

1480x610xh.1100 mm
DSE (Dual Side Entry)

+

22 m

12,4 m 124° (+/-62°)

Paquete de batería de litio
6,1 kWh 

Bi-energy (motor Diesel + Paquete de 
batería de litio) 3,5kW 48V

ÁREA REDUCIDA DE 
ESTABILIZACIÓN

AREA TOTALE

12,5 M
136 KG

11 M
230 KG

12,5 M
136 KG

11 M
230 KG

8,6 M
136 KG

7,6 M
230 KG

AREA PARZIALE AREA RIDOTTA

8,6 M
136 KG

7,6 M
230 KG

12,5 M
136 KG

11 M
230 KG

Control remoto por cable

Estabiliz. y desestabiliz. automática IIIS 
de serie

ÁREA REDUCIDA DE 
ESTABILIZACIÓN

ÁREA DE ESTABILIZACIÓN
PARCIAL

ÁREA TOTAL DE
ESTABILIZACIÓN

GPRS-GPS

R.A.H.M.
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TeleCrawler22N

TeleCrawler22S

MOTOR ELÉCTRICO
Estándar  ........................................................................................................................................................ 230V / 50 Hz - 2,2 kW
Opcional  ......................................................................................................................................................... 110V / 50 Hz - 2,2 kW

ORUGAS
Tensor oruga  ....................................................................................................................................................................... engrasado
Rodillos por lado .......................................................................................................................................................... 3 + deslizador

PESO DE LA MÁQUINA Diesel..............................................................................................................................................3010 kg
PESO DE LA MÁQUINA Lithium-ion  ..................................................................................................................................3000 kg
PESO DE LA MÁQUINA Bi-energy  .....................................................................................................................................3100 kg

VELOCIDAD MÁXIMA VIENTO  ...........................................................................................................................................12,5 m/s

MOTOR DIESEL
Marca  .................................................................KUBOTA
Tipo ............................................................................Z602
Cilíndros y cilindrada ................. bicilíndrico 599 cm³
Potencia bruta máx .................................................................  
.......................................... 14,5 HP - 10,8kW @ 3200 rpm
Arranque eléctrico ..............................................12 volt

INSTALACIÓN ELÉCTRICA
Paquete de batería de litio ............................6,1 kWh
Cargador para baterías a bordo ...................................
.................................... 220V o 110V +-30V 50-60 Hz
Autonomía laboral ................................................... 4-5 h
Tiempo de recarga con baterías completamente descargadas  
..............................................................................4 h (indicativo)
Tiempo de recarga del 80% con baterías completamente
descargadas .............................................2 h (indicativo)


